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1. OBIJETIVO.

Estandarizar el procedimiento de conexiéon del dispositivo Multi-Switch Agilent, empleado en el
laboratorio del Grupo de Instrumentos y Metalmecdnica del IDEAM para la adquisicion de datos de los
sensores utilizados en los procesos de caracterizacion y calibraciones de humedad y temperatura.

2. ALCANCE.

Estandarizar los pasos para la conexidn de los sensores de temperatura y humedad requeridos en los
procesos de caracterizacion y calibracion de la cdmara climatica.

3. DEFINICIONES

Definicion del Agilent. La referencia 34980 A; maneja un sistema de conmutacion de hasta 26,5GHz
ofreciendo mediciones DMM, contador / totalizador funcional, E / S digital con el patrén, y salidas
andlogas con bdsicas formas de onda.

Este dispositivo cuenta con conectores estdndares de E / S facilitando la conexién de los dispositivos que
intervienen en los procesos aplicables con este, y con una interfaz de navegador Web integrando sistemas
de prueba y de adquisicion de datos.
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4. PANEL POSTERIOR DEL DISPOSITIVO 34980A.

El 34980A tiene capacidad de 8 mddulos con plug-in para darle la flexibilidad que da el dispositivo. Se
puede elegir entre 21 mddulos diferentes para definir su propia configuracion.
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Figura 1. Panel Posterior Agilent Technologies y sus partes

e PUNTO 1: Acceso a Buses Andlogos (se muestra con tapa desmontable instalado) Para pines de
salida.

e PUNTO 2: Médulo de instalacién en slot 1.

e PUNTO 3: Identificador slot 1.

e PUNTO 4: Tornillo de tierra del mddulo.

e PUNTO 5: Cubierta de la ranura 2.

e PUNTO 6: AC conector de poder.

e PUNTO 7: Conector LAN (10Base T/100 Base Tx).

e PUNTO 8: Conector USB 2.0.

e PUNTO 9: Entrada Externa Trig / Alarms.

e PUNTO 10: Marca interna DMM. Si el dispositivo tiene la opcidn interna DMM, el circulo esta
marcado en negro.

e PUNTO 11: Conector IEEE 488.2 GPIB.

e PUNTO 12: Tornillo de tierra del chasis.
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5. PROCEDIMIENTO DE RETIRAR LA CUBIERTA DE LAS RANURAS.

El dispositivo 34980A viene de fadbrica con una ranura descubierta y las siete restantes ranuras cubiertas
(La figura 9 se muestra un modulo ya insertada en la ranura 1). Cuando se requiera se podra instalar un
maddulo adicional en las siete ranuras restantes, primero se debe retirar la cubierta de la ranura. Se debe
retirar con un destornillador de punta plana, se levanta cada lado de la cubierta de la ranura hasta que se
suelte la cubierta de la ranura.

Figura 2.Procedimiento para retirar las cubiertas de las ranuras.
5.1. INSTALACION DEL MODULO USANDO TERMINALES DE BLOQUE.
Para utilizar un accesorio de Bloque de terminales, siga el procedimiento siguiente para instalar el médulo:

5.1.1. Conun destornillador de punta Pozidriv # 1, quite el tornillo de cabeza plana de conexidn a tierra
situado entre los conectores del médulo.

Figura 3.Retirar tornillo de tierra.
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5.1.2. Retirelos dos tornillos de cabeza plana del manguito de soporte.

Figura 4. Retirar tornillos del manguito de soporte.

5.1.3. Montar el manguito de soporte contra el bloque de terminales del médulo de modo que las
aberturas de la linea de la manga con los conectores y el centro del agujero del tornillo se
enfrenten.

Figura 5.Montaje del manguito contra el bloque.

5.1.4. Vuelvaa colocar el tornillo de cabeza redonda. Luego apretar los dos tornillos de cabeza plana
para fijar el manguito al médulo.
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Figura 6. Fijar el manguito al mdédulo.

5.1.5. Insertar el médulo en una ranura de la unidad central hasta que se asiente plenamente con el
conector de plano posterior. Con un destornillador Pozidriv # 1, apriete los dos tornillos para fijar el
madulo en la unidad. La instalacidn del manguito de soporte se ha completado.

Figura 7.Instalacion del médulo a la ranura.
5.2. INSTALACION DEL CABLEADO EN BLOQUE DE TERMINALES.
Siga el siguiente procedimiento para conectar el cableado externo e instalar el bloque de terminales.

5.2.1. Para retirar la cubierta del bloque terminal, inserte un destornillador a través del agujero en la
cubierta. Empuje suavemente la lengiieta en la direccién de la flecha.
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Figura 8.Retirar la cubierta del bloque terminal.

5.2.2. Mientras presiona la pestafia, levante la tapa de plastico transparente del borde, cerca de los
conectores D-Sub. Deslice la cubierta de debajo de la pestafia y quitar la tapa.

Figura 9.Retirar la tapa de pldstico del bloque terminal.

ADVERTENCIA: Antes de comenzar esta tarea, asegurese de no tener elementos
conectados al cableado ya que al conectar la terminal se puede bloquear.

5.2.3. Haga las conexiones a los terminales individuales, teniendo en cuenta los diagramas de conexién
de este documento y proceda. Tenga en cuenta en usar un cable adecuado, calibre y el aislamiento
adecuado para la aplicacién del laboratorio.
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Figura 10.Conexiones de las terminales del bloque terminal.

5.2.4. Elbloque terminal tiene una numeracién que nos permite identificar cada uno de los canales.
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Figura 11.Numeracion de las terminales del bloque terminal.
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5.3. DIAGRAMAS DE CONEXION DEL DISPOSITIVO 34980 A.

5.3.1. A continuacidn, se muestra el diagrama de conexion del sensor patrény los sensores 1, 2, 3, 4,5
ala bornera
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Figura 12.Plano de conexion de los 6 primeros sensores a la bornera
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5.3.2. A continuacién, se muestra el diagrama de conexién del sensor patrén y los sensores 6,7,8,9,
sensor externo frente y sensor externo atras a la bornera
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Figura 13.Plano de conexion de los 5 ultimos sensores a la bornera
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Figura 14.Plano de conexion de la bornera al agilent

5.2.4. Paralaconexion del Multi-Switch Agilent con el computador se utiliza un cable USB.

Computer Interface 34980A
and Software Cable Mainframe

s

Figura 15.Diagrama de conexion del dispositivo 3498909 con el computador.

5.2.5. Lossensores conectados al dispositivo estdn numerados.

Figura 16.Numeracion de los sensores conectados al dispositivo 349890A.

5.2.6. Paravolver a colocar la cubierta del bloque de terminales, deslice las lenglietas de la cubierta en
la pestafia del bloque de terminales. Presione hacia abajo la cubierta hasta que encaje en su lugar.
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Figura 17.Instalacion de la cubierta del bloque terminal.

5.2.7. Después de realizar las conexiones de cableado externo a un bloque de terminales, siga el
procedimiento para fijar el bloque a un médulo plug-in. Empuje las palancas del bloque de terminales a
la posicion abierta. A continuacién, deslice el bloque de terminales en el instrumento montado en el
manguito de soporte hasta que el bloque de terminales se detenga en los dos puntos indicados por las
flechas que aparecen debajo.

| Terminal Block |
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Support Sleeve

34980 A Manframe

Figura 18. Anclaje del bloque terminal.

5.2.8. Con cuidado, gire las palancas hacia arriba, hasta que ambas palancas estan bloqueadas en la
posicion de cerrado.
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Figura 19.Bloqueo del bloque terminal.

5.3. AREA DE TRABAJO DE LOS SENSORES EN CARACTERIZACION.
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Figura 20.Ubicacion de los sensores en la cdmara climdtica

Posicion X, cm Yy, cm zZ,cm
Punto de Referencia, Punto 9 32.5 32.5 32.5
Posicion 1 65 65 65
Posicion 2 0 65 65
Posicion 3 0 0 65
Posicion 4 65 0 65
Posicion 5 65 0 0
Posicion 6 65 65 0
Posicion 7 0 65 0
Posicion 8 0 0 0
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Tabla 1. Posicion de los sensores.

NOTA:

Una vez finalizados los anteriores pasos de programacion y
encendido de la Camara climatica, se debe volver al protocolo
de calibracion de sensores automaticos en temperatura y
humedad en la seccidn 4 o protocolo caracterizacion de la
camara climatica seccion 2

HISTORIAL DE CAMBIOS

Version

Fecha

Descripcion

01

09/10/2017

Creacion del documento

02

07/07/2025

Se actualiza el Formato de acuerdo con el memorando enviado

por la OAP memorando 20251100097283 lineamientos para la

actualizaciéon documental en el marco de la implementacién del

aplicativo suite visién. El cédigo pasa de M-GDI-H-P003 a GDI-
P003.
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REVISO: APROBO:
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Nelson Omar Vargas
Subdirector de Hidrologia
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